
Ausschreibungstexte für Pepper, den humanoiden Roboter
Hardware
Technische Eigenschaften
Gewicht: 28 kg (tragbar)
Größe: 1,20 m
20 Freiheitsgrade für natürliche und ausdrucksstarke Bewegungen.
Integriertes Tablet mit Touchfunktion
3D Sensor zur Personen- und Umgebungserkennung
2 x 2D-Kameras
Fortbewegung auf Rollen
Integriertes WLAN
Laufzeit mindestens 8 Stunden
Training
Verschiedenste Vor Ort- oder Remote-Schulungen
Umfangreiche Trainings in die Softwareumgebung zur eigenen Nutzung für ausgewählte Mitarbeiter/Lehrkräfte (auch ohne Programmierkenntnisse)
Plural App (optional)
Plural.io für Pepper ist eine Multi-Roboter-Plattform, die A.I. und schnelles Design von Anwendungsfällen nutzt, um physische Roboter und digitale Avatare zu koordinieren, um mit Menschen in realen Umgebungen zu interagieren.
3 Monate Testversion - Keine Kündigung notwendig.

